RinnTech®, Resistograph®, Arbotom®, Arboradix™, ArWiLo™, ArboStApp™. ArboMech™. ArboRefT™, CoreJector™, Decom™, DynaTim™, LignoScan™, LignoStation™, LignoVision™, Lintab™, Tsap™: (registered) trademarks/patents of Frank Rinn. 20160124

TECHNIK & WISSEN ZUR UNTERSUCHUNG VON BAUMEN &
WALDERN, BALKEN & KONSTRUKTIONEN, HOLZ & JAHRRINGEN

Hh TECHNOLOGY AND KNOW-HOW FOR INSPECTING TREES AND
..RI N NTE@H FORESTS, TIMBER AND STRUCTURES, WOOD AND TREE-RINGS

Statisch/dynamischer Belastungstest

Static/Dynamic load test on trees,

DynaTim™

an Baumen und (Holz-) Konstruktionen

® Messung von (Zug-) Kraft sowie daraus resultierende Dehnungen
und Neigungen von Bdumen und (Holz-) Konstruktionen unter
Verkehrslasten oder kiinstlich aufgebrachten Lasten.

® Simultane Anzeige von Messwerten und Ergebniskurven.

® Grenz- und Referenz-Werte fiir Dehnung und Neigung konnen

individuell eingegeben werden (z.B. je nach Holzart oder Ab- i o

messungen des Bauteils oder Baumes).

® Weltweit verflugbare Standard-Kabel zur Sensor-Verbindung.

® Wetterfestes Gerat und Koffer. Optional: Funksensoren.

® Dehnungs-Sensoren mit 1/1000mm Auflésung und flexiblem
Messpunkt-Abstand (bis Gber 2m): zur Messung z.B. Uber
Veredlungs-Stellen oder Holzverbindungen hinweg.

® Neigungs-Sensoren mit 1/1000° Auflésung.

Das System kann um zusatzliche Sensoren erweitert werden.

® Fir die Baum-Untersuchung optional mit ITEG /TSE-Kippkurven-
Referenz zur sofortigen Abschatzung der Baum-Standsicherheit
mit/ohne SchnittmaRnahmen schon wahrend der Messung.
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poles and (timber-) structures

21/1000mm alkg 21/1000° ® quasi non-destructive assessment of tree-cross-sections

for stability evaluation

® setup, 2D-measurement and evaluation with 10-16 sensors
takes ~15 minutes

® measured results are instantly displayed on the screen of a
notebook or tablet

® weather-proofed equipment and case

® species-specific algorithms for reconstruction of the inter-
nal situation

® software provides descriptive colourful results including
values of mechanical strength loss due to damages

® developed by Frank Rinn in the 1990ies, patented (since
1999 in Europe and USA)

® can be extended by Arboradix™ for root-plate assessment
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